“拆装机械手、工业机器人及配套设备”招标具体参数要求

	编号
	分项名称
	技术参数
	单位
	数量

	1
	拆装用机械手
	1）机器人结构：具有6个自由度，串联关节型；
2）臂长：761mm
3）手部负载（第 6 轴）：5KG
4）重复定位精度：±0.02mm 
5）本体重量：35kg
6）轴1旋转：+165°～ -165°
轴 2 手臂：+115°～ -55°
轴 3 手臂：+150°～ -25°
轴 4 手腕：+165°～ -165°
轴 5 弯曲：+110°～ -110°
轴 6 翻转：+359°～ -359°
7）六个轴标配6个伺服电机和谐波减速机
	台
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	2
	工业机器人配套设备
	1.码垛模块
机器人通过夹具按要求拾取物料块并完成码垛任务，物料块为圆形，操作者可根据需要选择摆放，通过该模块加强对机器人、吸盘，码垛、阵列的理解，进行快速编程示教训练；
1）吸盘：直径：16mm；缓冲器行程：10mm；
2）码垛工作台：约400mm*300mm（长*宽）；
2.皮带输送模块
输送模块为皮带传送，皮带速度可以调节，采用铝合金材质，该模块可以完成物料的运输和分拣功能。
3.装配模块
机器人按照要求通过夹具拾取指定的工件，并把该工件精确装配到指定的主体工件内。该模块可完成对机器人精确定位，抓手夹具等的学习；装配平台宽200mm*200mm（长*宽）手爪气缸：平行开闭型
4.控制系统
该模块主要由可编程控制器、触摸屏、开关电源、滤波器、继电器等组成；
1）触摸屏：不小于7寸，通讯口可采用458和以太网；
2）PLC: 板载数字IO为不少于14点输入/10点输出;包含至少4个高速计数器；包含至少1个以太网端口；支持PROFINET通信；
3）开关电源：额定功率：120W；直流电压：24V；过负载、过电压、过温度保护。
4）空气压缩机：小型静音空气压缩机匹配功率∶ 800W额定压力∶ 0.7Mpa储气容量∶ 3OL容积流量∶60L/min整机重量∶ 19kg
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	3
	六自由度工业机器人
	机器人本体：
1、机器人结构：具有≥6个自由度，串联关节型；
2、集成信号源：上臂≥10路信号；
3、安装方式：桌面、地面；
4、最大活动半径：580mm；
5、手部负载（第 6 轴）：≥3KG；
6、重复定位精度：≤±0.01mm ；
7、本体重量：≤25kg；
机器人控制器：
1、采用RobotWare控制系统；
2、采用RAPID编程语言；
3、安全性：包括安全停、紧急停、2通道安全回路监测、3位启动装置；
4、内置16路输入/16路输出的数字量I/O模块；
5、控制柜尺寸(宽x高x深)：约260mmX450mmX570mm；
6、控制器重量：≤30kg；
7、防护等级≥IP20；
机器人示教器：
1、重量≤1kg；
2、彩色图形界面；
3、具有操纵杆；
4、支持USB存储器；
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